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INSTRUKCJA OBStUGI ARTEX°CR

PODPARCIE W POLOZENIU UKOSNYM
Artex°CR mozna podnies¢ z przodu i ustawi¢ na ptaszczyznie stotu

OTWARCIE CENTRYKI
Przesuna¢ dzwignie obrotowg (2) do oporu do goéry. Osie centrujgce (2 potosie) zostajg wprowadzone
do srodka, zwalniajgc centryke.

Centryka otwarta (3). Mocowanie kulki ktykciowej jest zawieszone. Gérna czes¢é moze sie swobodnie
poruszac.

ZAMKNIECIE CENYTRYKI

Przesuna¢ dzwignie obrotowg (4) do oporu do dotu. Obydwie pétosie zostajg wyprowadzone na
zewnatrz, az miekko dosung sie do oporu do osi kiykci i gérna czes¢ urzadzenia zostaje umocowana
w potozeniu centrycznym.

Centryka zamknieta (5). Widoczne umocowanie wokét osi kiykci przez potos.

OBUDOWA KLYKCI

Poziome nachylenie toru kiykci (6), kat Bennetta, ISS, protruzja i retruzja sg indywidualnie nastawiane
na jednostce CR. Wystarczy jedno spojrzenie. Wszystkie wartosci sg sprawdzone i znajdujg sie

w polu widzenia.

USTAWIENIE POCHYLENIA DROGI KLYKCI (HKN)

Poluzowac srube nastawczg HKN (7) za pomoca klucza imbusowego. Nastawi¢ wymagany kat przez
przekrecenie obudowy kiykci (8). Nastepnie zamocowac¢ srube nastawczg HKN za pomoca klucza
imbusowego.

Mozliwosci nastawy HKN od -20° do +60°.

Kat nachylenia mozna odczyta¢ na przedniej krawedzi czesci tylnej (zostaje umieszczony wraz ze
skalowaniem w ostonie)

Rys.: HKN = +60°.

NASTAWIENIE KATA BENNETTA

Otworzy¢ centryke. Poluzowa¢ $rube nastawczg kata Bennetta za pomocg klucza imbusowego (9).
Indywidualnie ustawiong warto$¢ kata Bennetta (od -5° do +30°) mozna odczyta¢ na skali.

Rys.: Kat Bennetta = 0°

Za pomocg pokretta (10) element ktykciowy zostaje przekrecony do wymaganej wartosci na skali,
a nastepnie unieruchomiony za pomocg klucza imbusowego.

Rys.: Kat Bennetta = +30°

POCZATKOWY RUCH BENNETTA (ISS)
Otworzy¢ centryke. Poluzowa¢ srube ustawiajgca kata Bennetta za pomoca klucza imbusowego (11).
ISS jest ustawiany indywidualnie bezstopniowo, do 1,5 mm na strone.

Element kilykciowy (12) przesuna¢ w strone czaszkowa, naciskajac z boku na pokretto, az wskazania
na skali zgodzg sie z wymagang wartoscig w mm. Nastepnie zablokowa¢ $rube ustawiajaca za
pomoca klucza imbusowego.

Rys.: ISS =1 mm



PROTRUZJA
Przez pokrecenie w prawo niebieskiej Sruby radetkowanej przy otwartej centryce, gérna cze$é
artykulatora zostaje protruzywnie wprowadzona przez pazury nastawcze (13).

Protruzja (14) nastawiana jest bezstopniowo do 6 mm.
Rys.: Protruzja = 6 mm.
(15) Przyktad indywidualnie zaprogramowanego elementu CR.

Kat Bennetta = 30°,
HKN = 60°,
Protruzja = 6 mm,
ISS=1mm

RETRUZJA
(16) Otworzy¢ centryke, srube ustawiajgcag zespotu retruzyjnego poluzowaé za pomoca klucza
imbusowego.

Zestaw retruzyjny (17) ustawi¢ na wymaganej indywidualnej wartosci, nastepnie zamocowac za
pomoca klucza imbusowego.

Rys.: Retruzja = 2 mm.

Przez pokrecenie w lewo niebieskiej sSruby radetkowanej (18) gérna czes¢ artykulatora (przy kacie
Bennetta = 0°) zostaje retruzywnie wprowadzona przez pazury nastawcze.

Rys.: Retruzja = 2 mm.

SEKWENCJE RUCHU
Kula klykciowa znajduje sie w potozeniu centrycznym i porusza sie (podglad wnetrza obudowy)

Uwaga:

Sekwencje ruchéw w artykulatorach Arcon muszg byé¢ przeprowadzane przy statym kontakcie kul
ktykciowych (dolna cze$¢ artykulatora) z obudowg (gérna czes$¢ artykulatora). Tylko w ten sposob
moga by¢ powtarzalne.

Pozycja startowa:
(19) Kat Bennetta ustawiony na 30°. Kula ktykciowa w potozeniu centrycznym = pofozenie startowe do
sekwenciji ruchu.

Sekwencje ruchu

(20) Kat Bennetta ustawiony na 30°. Kula ktykciowa jest prowadzona przy statym kontakcie

z obudowg we wszystkich trzech ptaszczyznach: jest to odwzorowanie pazura nastawczego
wskaznika protruzji. Kula klykciowa nie moze w zadnej fazie ruchu straci¢ kontaktu z fossa (dot) ani
doczaszkowo ani jezykowo-dosrodkowo.

DYSTRAKCJA
Zluzowac srube od strony czotowej. (21) Ustawi¢ dystrakcje na wymagang wartos¢ (0-3 mm)
i zamocowac za pomoca sruby.



KOMPRESJA
Gorng czesé ramy (22) podnies¢ o wymagang wartos¢ kompresji = dystrakcja. Umiesci¢ modele
w artykulatorze. W celu kompres;ji opusci¢ gérng czes¢ ramy i dociggng¢ sruby.

Rys,: Nastawiona dystrakcja 3 mm.

SZTYFT USTALAJACY/SRODKOWY PUNKT OSI

Czaszkowo/osiowe zorientowane przenoszenie gornej szczeki moze byé wykonane bezposrednio na
artykulatorze, przez regulacje tuku twarzowego. Przy czym jako odniesienie moze stuzy¢ zaréwno
sztyft ustalajacy (23) - podaje on potozenie otworéw usznych, wzglednie nawiercenie oliwek
stuchowych, jak réwniez srodkowy punkt osi.

Zalecenia dotyczace bezpieczenstwa:

_ Anatomiczne prowadzenie zebéw przednich

Kat ruchu protruzji = 40°

Kat ruchu bocznego jest zmienny od 30° do 40°, w zaleznosci od wartosci nastawionego kata
Bennetta.

_ Uwagi ogélne

Artykulatory to instrumenty precyzyjne, z tego powodu nalezy przestrzega¢ zasad dotyczacych ich
obstugi.

_ Nie ustawia¢ artykulatora w poblizu przyrzadéw wytwarzajacych pare, pojemnikéw cisnieniowych lub
tazni ultradzwigkowych.

_ Do czyszczenia i konserwacji nalezy stosowac wytacznie srodki czyszczace, ktére przeznaczone sg
do metali lekkich. Zaleca sie stosowanie srodkdéw czyszczgcych zgodnie ze wskazdwkami
producenta. Srodki czyszczace o pH <5 i >8 nie powinny byé stosowane, poniewaz moga uszkodzié
powierzchnie eloksalowane.



